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【強制STOP機能】
●SW2#8 OFF時、INPUT端子（CN2-5）をON（信号入力）すればそのゾーンは搬出しなくなります。
　（搬入までは行います。センサーONで停止します。）
●OFFで通常のZPA搬送になります。
●ライン途中での搬送物の切り離しや作業スペースに用いると便利です。

【搬送方向切替え】
●SW1#7 OFF時、DIR端子（CN2-4）をON（信号入力）すれば、搬送方向が替わります。
●ローラの回転方向だけでなく、ZPA搬送の方向も切替わります。
●分岐やストレージラインの出し入れに便利です。

・自ゾーンセンサーがONになるまではZPA条件により駆動／停止します。

・自ゾーンセンサーONで停止し搬出しません。
・OFFで通常のZPA搬送（この場合は搬出）を行います。

・ON（信号入力）すれば搬送方向が切替わります。
　（パワーモーラの電源線から見てCW方向にローラが回転します。）
・任意の基板１カ所からの信号入力でコミュニケーションケーブルで接続された
　※全てのゾーンの上流・下流関係が切り替わります。
・基板ごとに信号を入力する必要がありません。

※ブロック設定をON（伝達する）にしている場合です。また、１カ所からの制御は最大30
　ゾーンとなります。

・OFFで通常の搬送方向（パワーモーラの電源線から見てCCW方向）になります。

STOP

STOP

HB-510 HB-510 HB-510 HB-510

S S SS

RUN

HB-510 HB-510 HB-510 HB-510

S S SS

STOP

HB-510 HB-510 HB-510 HB-510

S S SS

HB-510 HB-510 HB-510 HB-510

DIR

S S SS

ブラシレスMDR専用ドライバ HB-510
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【同時起動出力】
●SW2#2 ON時、OUT A端子（CN2-2）から自ゾーンパワーモーラの起動時の信号を出力します。
●パワーモーラの動作と連動させる制御をする時に便利です。

【インテリジェンスタイマー機能】
●JAMタイマー／RUN保持タイマー／センサータイマーの組合せでスムーズな搬送とライントラブル回避に貢献します。

〈センサー上に搬送物が引っかかった時〉

〈センサー間に搬送物が引っかかった時〉

・パワーモーラRUNで信号を出力します。

・パワーモーラSTOPで信号出力が停止します。

その他、非常停止機能、センサー信号出力機能も搭載しています。

・ C  は搬送物の荷詰まりで停止、エラー発生。
・エラー信号はコミュニケーションケーブルで接続された※全てのゾーンから出力されます。
・ B  は  C  ゾーン停止と同時に停止。
※ブロック設定をON（伝達する）に設定している場合です。また１ヵ所からの伝達は最大30ゾーンとなります。

・ B  ゾーン、  C  ゾーンとも、設定時間後、同時に停止。
・ エラーにはなりません。

STOP

HB-510 HB-510 HB-510 HB-510

RUN
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STOPSTOPSTOP STOP

ERROR
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STOPSTOPSTOP STOP
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RUNRUNSTOP STOP
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ブラシレスMDR専用ドライバ HB-510
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【仕様詳細】
電源電圧 
定格電圧 DC24V
静的電流 0.06A

起動電流 4.0A
センサー

回転方向切替

非常停止 
外部速度変速
センサー 

エラー（正常時出力） 
同期運転 

 

温度保護 

入
力

出
力

DC24V±10％ 

強制RUN/STOP
NPN／PNP 

NPN／PNP 

NPN／PNP 

NPN／PNP 

NPN／PNPオープンコレクタ（※1）
NPN／PNPオープンコレクタ（※1）
NPN／PNPオープンコレクタ（※1）

基板上85℃、モータ部105℃

エラー表示　（赤）
通電表示　　（緑） 
センサー表示（橙） 

 DC0-10V

LED表示

 

ピーク電流 20A　1msec以下

 
 

 

 

 

 
同期運転 

 

 基板上85℃、モータ部105℃

注）電源器の選定についてはP.126をご参照ください。
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